Tecnomatix

Raktarozasi- és Logisztikai folyamatok tervezése,

elemzése a Plant Simulation alkalmazasaval
A raktarozas és a logisztikai miiveletek tervezése, elemzése és optimalizalasa

Attekintés

A Tecnomatix® termékcsaldd tagja, a Plant Simulation szoftver alkalmazasa a raktarozas technikaban és a logisztikaban

lehetévé teszi a dinamikus raktarozdsi és logisztikai mlveletek valds szimulaciés modelljeinek a gyors |étrehozasat.

Plant Simulation hasznalataval lehetGség nyilik az egyes terv alternativak karakterisztikajanak és kialakitasanak

kiértékelésére még azel6tt, hogy az beépitésre keriilne a valds folyamatokba, ezaltal jobb tervezési dontések

hozhatdk, illetve a tervezési utémunka is minimalizalhato.

El6nydk

Raktdrak és logisztikai  miveletek
tervezési idejének csokkentése

Az er6forrasok optimalis kihasznélasa,
beleértve a humadéneréforrast, a
dokkokat, a tarolé teruleteket és mas
eréforras tényezéket

Széleskor(i ,mi lenne, ha” jellegl
elemzések és az egyes lehetGségek
kiértékelése

A felszerelési befektetések és a WMS
(Warehouse Management System -
Raktarkezelési rendszer) beépitésének
optimalis megtérilése

Egyedilallé pontossag és az eredmények
valdssaga

El6re definialt szabalyok készlete

A m(ikodés és a m(ikodés felépitésének
vizualizacidja és animdacidja

Hatdsos eszkoz a tervezési alternativdk és
azok miikodésének a prezentaldsahoz

Tulajdonsagok

Komplex gydrtérendszerek és iranyitasi
stratégidik szimulacidja

A raktdrak és a hozza kapcsolédé uzleti-,
logisztikai- és termelési folyamatok
hierarchikus, objektum orientalt
modelljei

Diagramok és grafikonok a teljesitmény,
az eréforrdsok és a szlik
keresztmetszetek elemzésére

Minden részletre kiterjed6 elemzé
eszkozok, mint példaul az automatikus
szlikkeresztmetszet elemzé eszkéz, a
Sankey — diagram és a Gantt diagramok

3D online vizualizacid és animacio

Kihivasok a raktarozas
technikaban és a logisztika
teriiletén

Napjaink globalis gazdasagaban
a raktarozds technika és a
logisztika mar sokkal tobbet
foglal magaba, mint egyszerlien
csak ,dobozok tologatdsa”. A
raktarak ma mar a dinamikus,
globadlis ellatasi lancok szerves
részeiként mikodnek. A
fokozddé vildgpiaci versenyben a
dinamikus raktdrak és a
logisztikai folyamatok tervezése
soran elengedhetetlen a racionalis megkdzelités. A mikddési szint, valamint a tervezés és a
bevezetés gyorsasagat, hatékonysagat és a mindségét fontos egy idében novelni.

A miiveletek dinamikus szimulaciéja elengedhetetlen segédeszktzzé valt a stratégiai célok
elérésében. Ezen célok meghatarozasahoz a Tecnomatix termékcsalad a Plant Simulation
szoftvert nyujtja, amely lehet6vé teszi a raktarhazak tényeken alapulé, minden részletre
kiterjed6 kialakitasat.

Felkésziilve a ma és a holnap kérdéseire

Hagyomanyosan a vallalatoknak a legjobb hipotéziseket kell felallitaniuk a raktarozasukkal és
a logisztikai miiveleteikkel kapcsolatban. Ma mar a Plant Simulation segitségével elkészitheté
az anyagdramlas szimulacidja, amely lehet6vé teszi a tudas alapu dontések meghozataladt a
kovetkezd esetekben:

e A szikséges humanerdforras, taroldterilet és anyagmozgatd eszk6zok mennyiségének,
kapacitasanak meghatarozasa.

e Olyan telepités- és raktarépiilet tervrajzok létrehozdsa, amelyek tartalmazzak a folyosdk
elhelyezkedését, hosszat, szamat és szélességét, valamint egyéb tényezdlket is.

e Raktdrozas, beleértve az ABC tarolast, a raktdrozas zonat, a specialis raktarakat, a
véletlenszer(i taroldst és a terméktipus szerinti valogatast.

e Komissidzas, beleértve a tételek szerinti valogatast, az optimalizalt dtvonalakat,
elosztast, és a megerdsitett algoritmusokat.

e Az automatizalds hatdsai, beleértve a robotokat, az AGV-ket (Automatic Guided Vehicle
— Automatikus Vezérlés(i Jarmivek), az Automata Taroldsi és Visszakereséséi
Rendszereket (AS/RS - Automated Storage/Retrieval Systems), valamint a

karusszeltaroldkat.



Tovabbi tulajdonsagok

Integralt neuralis halézatok és kisérletezd
eszkozok

A rendszer paramétereinek automatikus
optimalizalasa

A nyitott rendszerfelépités tdmogatja a
tobbszoros  feliileteket és  egyéb
integracids lehetdségeket (ActiveX, C,
CAD, MS Excel, Oracle SQL, OPC)

i

e Tervezés és iranyitds, beleértve a
menetrendek megtervezését, a
megrendelések kibocsatasat és egyéb
tényezGbket.

e Készletgazddlkodas, beleértve a
megrendelési irdnyelveket, a ciklus
szamokat és egyéb szempontokat.

o Ertékteremtd logisztika.

A tervezés és kivitelezés felgyorsitasa

A Plant Simulation olyan funkcionalitast nyuijt,
amellyel meghatarozhatoéva vélnak azok a
terililetek, amelyek befolyasoljak a raktar
kialakitasat. Olyan alap tulajdonsagokat kinal,
mint példaul a tarold polcok, a layout, és a villas targoncdk megjelenitése. Emellett olyan
tulajdonsdgokat is tartalmaz, amelyek megkdnnyitik a komissiézas, vagy az értékteremtd
logisztika megvaldsitasat.

A Plant Simulation objektumok, amelyek képesek a valds folyamatok miikédésének
kifejezésére, mint példaul a valtozé rendelési mennyiségek, az eréforrasok ledllasi ideje, vagy
a valtozo felvételi id6k. A szimulacidé egyedilallo realitasa élesen elkilonil azoktdl a
megoldasoktdl, amelyek altalanos tablazatkezel§ eszkdzok kalkulacidin alapszanak.

A Plant Simulation egyszertien bévithet6 egyedi objektumokkal vagy vezérlési stratégiakkal.
Az altalanos alkalmazasokkal valé adatkapcsolat lehet6vé teszi az analiziseket és olyan
meglévé adatok ujboli felhaszndalasat, mint példaul egy |étezd Raktarkezeld rendszerbdl
szarmazd adatok. A Plant Simulation intelligens eszkdzkészlettel rendelkezik, amely lehetévé
teszi a kiilonboz6 kisérletek, illetve raktar tervek futtatasat és optimalizalasat. Az eredmények
egy standard, vagy akar testreszabott riporton jelennek meg. A miveletek vizualizacidja
megjelenik 2D és 3D animacidkon is.

Alkalmazasi teriiletek

Elvi raktdrtervezés. A raktarak elvi tervezése sordn a szimulacidk egyszer(en alkalmazhatdk,
és megkonnyitik a hatékony kommunikaciét. E tervezési fazis alatt tébb opcid is nyitva marad,
beleértve a telepitési-, és raktar layoutot, a szallitasi menetrendeket és a miikddési drakat.
Sajnos a modelltorténeti adatok sokszor nem elérhetGk, igy csak a részletes eszkoz
informaciok maradnak. Mindemellett a Plant Simulation széleskori lehetGségei tamogatjak az
elvi szimulaciok végrehajtasat, amelyek elGsegitik a gyors raktartervezést, a folyamat aramlasi
animdaciot és a kulcsfontossagl mikodési tényezbk vizualizaciojat.

Részletes raktdrtervezés. A pontossag és az alapos ,milenne, ha...” jellegli elemzések a
legfontosabbak a részletes raktartervezés soran. Az elvi raktarterveket kell tovabb béviteni,
részletezni specidlisabb felszerelés- és termékaramlasi adatokkal. A Plant Simulation teljesen
testreszabhaté felszerelés tipusokat, valamint kontroll stratégidakat nyujt a pontos szimulacidk
érdekében. A szoftver automatikus kisérlet végrehajtasi tulajdonsaga lehetévé teszi az
egymastol teljesen eltérd layout alternativak minden részletre kiterjedd elemzését és
optimalizalasat.

Létezé miiveletek optimalizdldsa. A raktdr mikoédésének viszonyitasa a szimulacids
modellhez egy objektiv mddja a raktar kialakitas optimalizalasanak. A szimuldciés modellek jol
alkalmazhatdk a miveleti tervezés soran is. Az adatok Ujrafelhasznalhatdsaga és a
rugalmassag a hatékony teljesitmény értékelés kulcsai lehetnek. A Plant Simulation modellbe
konnyen bevihetdk a kilonb6z4 jellegl adatok, beleértve a korabbi rendeléseket, a bemend
és kimen6 aramlasokat, az eszk6zok meghibasodasat és egyéb jellegli informacidkat azok
forrasainak figyelembe vétele nélkiil. A szimuldcidk pontos elemzéseket tesznek lehetévé a
mikodés és a kulcsfontossagl mikodési mutatdk egyértelm( megjelenitésével.

Miiveletek ujratervezése. Bizonyos id6kozonként az egyes raktarak mikodését ujra kell
tervezni. Példdul, az Ujratervezés altalaban akkor valik sziikségessé, ha 0j tigyfeleket kell
kiszolgalni, vagy ha Uj technoldgiai fejlesztések jelennek meg. A szimulacié ezekben az
esetekben rendkiviil értékes. A meglévd miiveletek pontos adatai konnyen elérheték. A Plant
Simulation a tokéletes eszk6z a meghatdrozasra, még a legnagyobb kihivast jelent6
Ujratervezési torekvések esetében is. Gyorsan és pontosan lehet a szimulaciés modelleket
felépiteni, valamint kdnnyen kommunikalhatok az egyes terv alternativak, illetve az
eredmények egyértelm( jelentésekben és 3D animacidkban jelenithet6k meg.



